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PRESENTACION  

Las señales son el medio por el cual se transmite información.  Sin importar la 
forma, vibraciones de moléculas (sonido), electricidad a través de circuitos o 
señales de humo, existen ciertos aspectos fundamentales que son universales.  
Estos principios sobre la teoría de señales son hoy en día extremadamente 
importantes en muchos aspectos de la ingeniería. Con el deseo de entender el 
comportamiento de las señales, inherentemente se tienen que abordar a los 
sistemas.  Un sistema representa básicamente tratar de entender como una señal 
interactúa con los aspectos de un mundo real al cual se pone en contacto. Este 
curso introduce la teoría de señales y sistemas dentro de un marco común que 
servirá como base a los alumnos en subsecuentes cursos dentro de las áreas de 
control y comunicaciones. 

OBJETIVO GENERAL  

Introducir los conceptos fundamentales de señales y sistemas en el dominio 
continuo, y desarrollar una estructura de análisis utilizando un número importante 
de operaciones matemáticas y transformaciones.   
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UNIDAD 1: INTRODUCCION 

OBJETIVO PARTICULAR  

Introducir conceptos básicos sobre la teoría de señales y sistemas.  

1.1 Introducción 
1.2 Señales continuas elementales 
1.3 Manipulación de señales continuas 
1.4 Sistemas con y sin memoria 
1.5 Concepto de estado 
1.6 Linealidad y sus implicaciones 
1.7 Sistemas invariantes en el tiempo y sus implicaciones 

UNIDAD 2: REPRESENTACION EN EL DOMINIO DEL TIEMPO DE SISTEMAS 
LINEALES INVARIANTES CON EL TIEMPO 

OBJETIVO PARTICULAR  

Desarrollar expresiones matemáticas que permitan describir a los sistemas 
lineales invariantes en el tiempo. 

2.1 Sistemas lineales invariantes en el tiempo con memoria 
2.2 Sistemas continuos-convolución 
2.3 Sistemas continuos-ecuaciones diferenciales 
2.4 Desarrollo de ecuaciones diferenciales 
  

UNIDAD 3: REPRESENTACION DE SEÑALES MEDIANTE LA 
TRANSFORMADA DE LAPLACE 

OBJETIVO PARTICULAR  

Introducir la transformada de Laplace, sus propiedades y aplicaciones. 
 
3.1 Introducción 
3.2 Transformada de Laplace 
3.3 Propiedades de la transformada de Laplace 
3.4 Transformada de Laplace Inversa 
3.5 Solución de ecuaciones diferenciales utilizando la transformada de Laplace 
3.6 Sistemas Autónomos 
 
 
 
 
 



UNIDAD 4: ANALISIS DE SEÑALES EN EL DOMINIO CONTINUO 

OBJETIVO PARTICULAR  

Estudiar una de las partes más importantes en el análisis de señales, esto es 
encontrar la representación en frecuencia de las señales.  

4.1 Introducción  
4.2 Series de Fourier 
4.3 Transformada de Fourier 
4.4 Convolución 
4.5 Propiedades de la transformada de Fourier 
4.6 Modulación 
 

UNIDAD 5: APLICACIONES 

OBJETIVO PARTICULAR  

Introducir al estudio de sistemas dinámicos lineales.   

5.1 Aplicación al análisis de sistemas 
5.2 Procesamiento digital de señales 
5.3 Sistemas de Comunicación 

METODOLOGIA  

Exposición de temas por parte del profesor en el salón de clase apoyado con el 
equipo audiovisual que el profesor considere pertinente para un mejor 
entendimiento.  Se sugiere fomentar la aplicación de software para la solución de 
problemas y se recomienda el uso de Matlab/Simulink como herramienta de apoyo 
para el desarrollo de prácticas.  

EVALUACION 

Un examen escrito por unidad y un examen final del contenido total del curso.  Se 
recomienda hacer como mínimo una práctica por unidad. 
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